
トルク範囲：1〜100N・m無励磁作動ブレーキ
Ogura Negative Actuated Type Electromagnetic BrakeSNB-Nseries

制動・保持用݉用タイプ

制動・保持݉用であるたΊ、࢖用用途の制
を受けず、༰қに最適モデルを選定でݶ
きます。電圧はDC24Vと90Vの2種類。
ʢ初期トルクは定格トルクの70％ʣ

1
Ԡ౴性ൈ܈の
εプϦンάクローズタイプ

トルクの立্ͪがりがૣ͘、急速制動が
でき、安શブレーキとして最適です。

4

ബ形・ίンύクト

ബ形・コンύクト設計であるたΊ、サー
Ϙモータ΍֤種機ց・૷ஔのコンύクト
化を図ることができます。

2
଱ٱ性ʹ༏Εͨロンάϥイϑ

耐摩໣性に優れた摩擦材の採用により、
耐ٱ性に優れて௕ण໋です。

5

ख動ղ์ػೳ෇͖

定のϘルトをར用するͩけで、ブレーࢦ
キを解放できます。機ց設ஔ΍停電時な
Ͳに໾立ͪます。ʢ1.2 〜 10形ʣ

3
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࡞଄ͱಈߏ
フィールドにカラーを介してϘルトでݻ定さ

れたサイドプレートとカラーで支持されたアーマ
チュアのؒにあるブレーキディスクをコイルばね
で圧着し、トルクを発生する構造になっています。
ブレーキディスクのスプライン部にインφドライ
バが嵌合しています。

コイルに通電すると、アーマチュアはフィー
ルドに吸引され、ブレーキは解放します。励磁を
切ると、アーマチュアはコイルばねの力でブレー
キディスクを圧着し、急速にブレーキが掛かりま
す。

4NB-N形　ແ励磁࡞ಈブレーキ

アーマチュア

カラー

サイドプレート

インφドライバ

ブレーキディスク

フィールド

コイルばね

コイル

形式表示

 SNB 5 G-N
形ࣜه߸ 電圧ه߸

	 ● 4/#�/ɿແྭ࣓࡞ಈϒϨʔΩʤ੍ಈ༻ʥ

	 	 	 τϧΫαΠζ

(ɿ%$��7
,ɿ%$��7
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4NB-N ແ励磁࡞ಈブレーキʦ੍ಈ用ʧ
0�1形ɺ0�2形ɺ0�4形ɺ0�8形

τϧΫɿ1～8N・N

�形　൪� 4NB-N
定格電圧 � DCʤVʥ

� ੩ຎࡲτϧΫ� ʤN・Nʥ
J　ੑ　　　　׳　� 1̫0ʵ4ʤLH・N2ʥ
� �ܘ　　　　　　　݀ E)7
� キ　　ー　　Έ　ͧ�C&9ʷUʴ0�15

� A
� B

C�I9
� D
� &
� '
� (
� )
� -
� M
� N
� P
� 2
� 3
� 4�ʤ௨Γ～ࢭΊʥ

� ࣭　　　　　　　　量� ʤLHʥ

径

方

向

軸

方

向

� 0�1(� 0�1,� 0�2(� 0�2,� 0�4(� 0�4,� 0�8(� 0�8,

� 24� 90� 24� 90� 24� 90� 24� 90
1
0.16
12

4ʷ13.5
	 77
	 68
	 77
	 3
	 20
	 4	.5
	 10

ʵ
	 30
	 26
	 15
	 19	.5
	 8
	 7
0.1〜0.25
0.55

2
0.28
12

4ʷ13.5
	 85
	 74
	 85
	 4
	 20
	 5	.5
	 11

ʵ
	 32
	 28
	 16
	 21	
	 8
	 7	.5
0.1〜0.25
0.8

4
0.43
14
5ʷ16

	 97
	 85
	 97
	 4
	 25
	 5	.5
	 11

ʵ
	 35
	 30
	 17
	 22	
	 8
	 8	.5
0.1〜0.25
1.1

8
1.22
19
5ʷ21

	 117
	 108
	 117
	 4
	 40
	 5	.5
	 11

ʵ
	 41
	 35
	 19	.5
	 25	.5
	 10
	 8	.5
0.1〜0.25
1.8

0
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M0D&-

4NB-N ແ励磁࡞ಈブレーキʦ੍ಈ用ʧ
1�2形ɺ2�5形ɺ5形ɺ10形

τϧΫɿ12～100N・N

�形　൪� 4NB-N
定格電圧 � DCʤVʥ

� ੩ຎࡲτϧΫ� ʤN・Nʥ
� �ੑ　　　　׳ J 1̫0ʵ4ʤLH・N2ʥ
� �ܘ　　　　　　　݀ E)7
� キ　　ー　　Έ　ͧ� C&9ʷUʴ0�2

� A
� B

C�I9
� D
� &
� '
� (
� )
� -
� M
� N
� P
� 2
� 3
� 4�ʤ௨Γ～ࢭΊʥ

� ࣭　　　　　　　　量� ʤLHʥ

径

方

向

軸

方

向

� 1�2(� 1�2,� 2�5(� 2�5,� 5(� 5,� 10(� 10,

� 24� 90� 24� 90� 24� 90� 24� 90
12
3.0
19
5ʷ21

	 125
	 112
	 125
	 4
	 49
	 6	.6
	 14

.5
	 54
	 46
	 26
	 16
	 25
	 11
0.15〜0.3
3.5

25
6.0
24
7ʷ27

	 145
	 130
	 145
	 5
	 49
	 6	.6
	 14

.5
	 59
	 51
	 27
	 18	
	 25
	 14
0.15〜0.3
5.1

50
14.5
28
7ʷ31

	 165
	 150
	 165
	 5
	 62
	 9
	 18

.6
	 71
	 61
	 32
	 22	
	 30
	 17
0.15〜0.3
7.9

100
25
32

10ʷ35.5
	 187
	 170
	 187
	 6
	 62
	 9
	 18

.6
	 83
	 72
	 37
	 21
	 40
	 21
0.2〜0.35
12.5

0
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3－H
手動解放用

注）
2.5形

15°

b
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°

15°

3－G
注）
5、10形

3－H（等配）
手動解放用

15°

注）
1.2形

3－H（等配）
手動解放用

30°
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性　能
⨎ੑ能ද
ಈ࡞ಛੑ
4NB-N形ʦ੍ಈ用ʧ 0�1形ɺ0�2形ɺ0�4形ɺ0�8形ɺ1�2形ɺ2�5形ɺ5形ɺ10形

(
,
(
,
(

� ,
� (
� ,
� (

,
� (
� ,
� (
� ,
� (

,�

形　൪
4NB-N

定格τϧΫ
ʤN・Nʥ 電圧

DCʤVʥ
電ྲྀ
DCʤAʥ

఍߅
ʤЊʥ

容量
ʤ8ʥ

ΞーϚνϡΞ
Ҿ࣌ؒٵ
ʤNTʥ

ΞーϚνϡΞ
ऍ์࣌ؒ
ʤNTʥ

容ڐ
ճస਺
ʤS/NJOʥ

ίΠϧʢ20ˆʣ

　　0�1

　　0�2

　　0�4

　　0�8

　　1�2

　　2�5

　　5

　　10

	 1

	 2

	 4

	 8

	 12

	 25

	 50

	 100

	 24
	 90
	 24
	 90
	 24
	 90
	 24
	 90
	 24
	 90
	 24
	 90
	 24
	 90
	 24
	 90

	 0.41
	 0.11
	 0.54
	 0.14
	 0.63
	 0.17
	 0.76
	 0.20
	 0.96
	 0.25
	 1.13
	 0.30
	 1.37
	 0.37
	 1.88
	 0.50

	 59
	 815
	 45
	 630
	 38
	 540
	 32
	 445
	 25
	 358
	 21
	 300
	 17	.5
	 245
	 12	.8
	 180

	 10
	 10
	 13
	 13
	 15
	 15
	 18
	 18
	 23
	 23
	 27
	 27
	 33
	 33
	 45
	 45

	 25

	 30

	 40

	 55

	 70

	 90

	 135

	 200

	 15

	 15

	 20

	 35

	 40

	 60

	 80

	 110

	 5000

	 4000

	 4000

	 3500

	 3500

	 3000

	 3000

	 2500

ද1

量ࣄ࢓
4NB-N形ʦ੍ಈ用ʧ 0�1形ɺ0�2形ɺ0�4形ɺ0�8形ɺ1�2形ɺ2�5形ɺ5形ɺ10形

形　൪
4NB-N

ௐ੔·Ͱͷ૯ࣄ࢓量
ʤJʥ

量ࣄ࢓ք·Ͱͷ૯ݶ用࢖
ʤJʥ

཰ࣄ࢓容ڐ
ʤ8ʥ

ௐ੔·Ͱͷ࠷େۭܺ
ʤNNʥ

ද2

　　0�1 0.55	 ʵ	 1.6ʷ107 33
　　0�2 0.55	 ʵ	 1.9ʷ107 41
　　0�4 0.60	 ʵ	 3.0ʷ107 57
　　0�8 0.60	 ʵ	 5.6ʷ107 98
　　1�2 0.65	 5.5ʷ107 2.0ʷ108 98
　　2�5 0.65	 7.7ʷ107 3.4ʷ108 114
　　5 0.70	 9.1ʷ107 4.8ʷ108 155
　　10 0.80	 1.6ʷ108 7.9ʷ108 212
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ਤ1

摩擦形ブレーキのトルクには、摩擦໘が૬ର的
に静止した状ଶで発生する静摩擦トルクと、摩擦໘
がスリップ状ଶで発生する動摩擦トルクがありま
す。ࣜס摩擦形の動摩擦トルクは、図1にࣔすよ͏

に、スリップ速౓がେき͘なるとともに減গしま
す。したがって、制動時には静摩擦トルクではな͘、
動摩擦トルクで͑ߟるඞ要があります。

⨐τϧΫ௿ݮ཰

23



使用上の注意

औѻ্͍ͷ஫ҙ
ブレーキຊ体

電磁ブレーキʹ͸ೈ࣭ͷࡐྉΛଟ͘࢖用͍ͯ͠·
͢ɻୟ͍ͨΓɺམͱͨ͠Γɺ·ͨ͸ແཧͳ力ΛՃ͑
·͢ͱɺଧͪই΍変形Λੜ͡·͢ͷͰɺऔѻ͍ʹ͝
஫ҙ͍ͩ͘͞ɻ

ຎࡲ໘
࢖૩ঢ়ଶͰס໘ΛࡲͷブレーキͰ͢ͷͰɺຎࣜס
用͢Δඞཁ͕͋Γ·͢ɻຎࡲ໘ʹਫ΍༉͕෇ண͠ͳ
͍Α͏औΓѻ͍ͬͯͩ͘͞ɻ

Ϧーυઢ
　ブレーキͷϦーυઢΛແཧʹҾͬுͬͨΓɺӶ֯
ʹંΓͨ͛ۂΓɺϦーυઢΛ࣋ͬͯͿΒԼ͛ͨΓ͠
ͳ͍Α͏ʹ͍ͯͩ͘͠͞ɻ

用্ͷ஫ҙ࢖
ຎࡲ໘

　4NB-N形ブレーキ͸ࣜס用Ͱ͢ͷͰɺຎࡲ໘ʹ༉
͕入ΔͱτϧΫ͕௿Լ͠·͢ɻ༉΍΄͜Γֻ͕͔Δ
͓ͦΕ͕͋Δ৔߹͸ɺΧόーΛ෇͚͍ͯͩ͘͞ɻ

อޢૉࢠ
　อޢૉࢠΛ内蔵͍ͯ͠ͳ͍電ݯ૷ஔΛ࢖用͢Δ৔
߹ʹ͸ɺਪ঑ͷอޢૉࢠʢP80ɺ81ࢀরʣΛඞͣ
ブレーキίΠϧͱฒྻʹ接続͍ͯͩ͘͠͞ɻ

ۭܺௐ੔ʢਤ2ࢀরʣ
˓4NB-N1�2～10形͸ɺΞーϚνϡΞͱϑΟーϧ
υؒͷۭܺௐ੔͕Ͱ͖·͢ɻۭܺ࠶ௐ੔·Ͱͷ࠷େ
ۭ͓ܺΑͼ૯ࣄ࢓͸ɺද3Λࢀর͍ͯͩ͘͠͞ɻ

˓ΞーϚνϡΞͱϑΟーϧυؒͷۭܺͷେ小ʹΑͬ
ͯɺブレーキͷղ์͕࣌ؒ変ΘΓ·͢ɻ
·ͨɺ௕࣌ؒ࢖用ͨ͠৔߹ɺຎࡲ໘ͷຎ໣ʹΑͬͯ
ۭ͕ܺঃʑʹ૿େ͠ɺݶքۭܺΛӽ͑·͢ͱɺブレ
ーキͷղ์͕Ͱ͖ͳ͘ͳΓ·͢ͷͰɺ定ظతʹ点ݕ
ͷ͏͑ɺද3ͷن定ۭܺʹௐ੔͍ͯͩ͘͠͞ɻ

˓ௐ੔͸ɺۭܺௐ੔用φοτʢ内ଆʣ3͔ॴΛ؇Ίɺ
定ੇ๏ʹͳΔΑ͏֎ଆͷφοτͰௐ੔ͷ͏ن͕ۭܺ
͑ɺ内ଆͷφοτͰ࣮֬ʹϩοΫ͍ͯͩ͘͠͞ɻ
ͦͷࡍɺԁप্ͷ3͔ॴͰۭܺΛଌ定͠ɺ各ଌ定஋
ͷ0�05͕ࠩޡNNҎ内ʹͳΔΑ͏ʹௐ੔ͯͩ͘͠͞
͍ɻ·ͨɺۭܺௐ੔ޙ͸ௐ੔用φοτΛ࣮֬ʹకΊ
෇͚͍ͯͩ͘͞ɻ

खಈղ์
˓4NB-N1�2～10形͸खಈղ์͕可能Ͱ͢ɻ

˓αΠυϓレーτͷタοϓ݀3͔ॴʹɺͶ͡Λަޓ
ʹঃʑʹకΊࠐΈɺΞーϚνϡΞΛԡ͍ͯͩ͘͠͞ɻ

˓Ͷ͕͡ΞーϚνϡΞʹಥ͖౰ͨͬͯɺ໿90౓ͷ
ճసͰղ์͠·͢ɻͦΕҎ্͸ແཧʹͶ͡ࠐ·ͳ͍
Ͱ͍ͩ͘͞ɻ

電ݯ૷ஔ
˓励磁࡞ಈ形ブレーキͷ電ݯͱͯ͠͸ɺҰൠʹ঎用
ͷަྲྀ100V·ͨ͸200Vͷ୯૬Λશ೾੔ྲྀͯ͠用
͍·͕͢ɺແ励磁࡞ಈ形ブレーキͷ৔߹͸ɺ半೾੔
ྲྀͰ΋࢖用Ͱ͖·͢ɻ

˓4NB-N形ブレーキ用電ݯ૷ஔΛ用ҙ͍ͯ͠·͢ɻ
用৚݅ʹ߹Θ͓ͤͯબͼ͍ͩ͘͞ɻ࢖

形൪ç4NB-N � 1�2� 2�5� 5� 10

	 0.65	 0.65	 0.70	 0.80

	5.5ʷ107	7.7ʷ107	9.1ʷ107	1.6ʷ108

	0.15〜0.3	0.15〜0.3	0.15〜0.3	0.2〜0.35

ௐ੔·Ͱͷ࠶
େۭܺʤNNʥ࠷
ௐ੔·Ͱͷ࠶
૯ࣄ࢓ʤJʥ
定ۭܺن

௨Γ～ࢭΊʤNNʥ

� �ແ励磁࡞ಈ形4NB-NγϦーζ͸
�� ίΠϧʹ௨電͞Εͨͱ͖ʹブレーキ͕
� ղ์͢Δ੡඼Ͱ͢ɻ

ද3
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フィールド取付け面の直角度
0.05T.I.R.以下

軸の固定
軸方向の遊びをなくす

フィールド内径とシャフト（カラー）間の
隙間2.5mm以上、
またはカラーを非磁性材使用

ねじ類
緩み止め処置

インロー部と軸の同心度
0.2T.I.R.以下

インナドライバの固定
内向き取付けの場合はP寸法を守り、

軸方向に動かないよう固定。

軸の公差 h6 または js6
（JIS B0401）

インナドライバの取付け方向
外向き取付けの場合の
位置（  寸法）、表5参照。

調整ナット（外側）
調整ナット（内側）

औ෇্͚ͷ஫ҙ

4NB-NγϦーζ

�電ݯ૷ஔ

4NB-NγϦーζ　ద用電ݯ૷ஔ༷࢓ ද4

ਤ2

੔ྲྀํࣜ प೾਺
ʤ)[ʥ

� 0TP'/)25� ୯૬શ೾	 50�60	 100�200	 24
� 0TP'/)45� ୯૬શ೾	 50�60	 100�200	 24
� 0TP'/)70� ୯૬શ೾	 50�60	 100�200	 24
� 0P3/0P3N�109'� ୯૬શ೾	 50�60	 100	 90
� 0P3/0P3N�109A� ୯૬൒೾	 50�60	 200	 90
� 03M�0509'� ୯૬શ೾	 50�60	 100	 90
� 03M�0509)� ୯૬൒೾	 50�60	 200	 90
0'4N/0'4220ɺ0'4&120 શ೾・൒೾切ସ͑ա励磁	 50�60	 200	 180ˠ90

形　　൪ ަྲྀ入力電圧
ACʤVʶ10ˋʥ

௚ྲྀग़力電圧
DCʤVʥ

୯Ґʤmmʥ

ੇ๏� 33 35 43 52

� 形൪ç4NB-N� 1�2� 2�5� 5� 10

ද 5

ͳ͓ɺ保࣋電圧をՄมͰ͖Δ΋の（0'7N��0ܗ）΋༻ҙしてい·͢。0TP'ܗのೖྗ電圧は"$100ʙ1�07ɺ0TP)ܗ
のೖྗ電圧は"$�00ʙ�407Ͱ͢。詳細はP85を参照してください。
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